DIMENSIONI MOTORIDUTTORE "GM"
GEARMOTOR "GM” DIMENSIONS
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SU RICHIESTA REGGISPINTA
41 (precisare tipo GMB)
Sporgenza albero standard (13 mm) AXIAL BEARINGS ON REQUEST
Sporgenze diverse su richiesta (to specify GMB type)

Standard shaft lenght (13 mm)
Different lenght on request

VERSIONE BIALBERO SU RICHIESTA
DOUBLE SHAFT VERSION ON REQUEST

LUNGHEZZA TOTALE E SPORGENZE ALBERO SU RICHIESTA DEL CLIENTE
TOTAL LENGTH AND SHELVES SHAFT ON CUSTOMER’S REQUEST
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Caratteristiche MOTORIDUTTORI "GM"

TENSIONE 12/24Vcce

RADIA . . 22 22
GEARMOTORS Characteristics GM VOLTAGE 12/24Vdc
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N ':‘ Rglr)n A 'i‘ ?g;: A(12424V) '? Rglr)n A(1224V), '?‘ RE;" A(12-24v) /]
- Rpm A Rom{241) / Rom(241) 7 Rpm(24Y)
= N /] N B B\
O\‘i 360 7 3470 - / 15 T80 [ 7 075 10 [
2 2t < 2 L 002D 1 g foni2 A PN
09 I \\ N N > N 3
& = 1200 N 11250 5 05120 < 0.251100 N
< E y N B X N
o Nm o 02 04 06 08 Nm 0 025 05 075 1 Nm o 02 04 06 08 Nm o o1 02 03 o4
GM 4A* 1/12 GM 2A 1/12 GM 1A 1/12 GM 0.5A 1/12
. ’:__R;;’)“ : / v,{(u_z}\}j” /:\R;;r)n ..,\(12_2&)”. ?“
N N Rom [iin A / Rpm(24V /
= LN A : | I 3 _
E \‘\\ 3+m I P4 30 P 7 1510 =] 0751
% 24w 5 2 o0 (Rl £ o5 fenlis 054
Q y
o 11w P 1w P 0t S « 0zt
XX A\ N B
LS .
Nm o 045 09 135 18 Nm 0 06 12 18 24 Nm o0 04 08 12 16 Nm 0 02 04 06 08
GM 4A* 1/27 GM 2A 1/27 GM 1A 1/27 GM 0.5A 1/27
oo} A [Rom J A Rpml A(1224V) /] A [Rom A(1224V) 1 A [Rom A(12424V
F 44 410 2 T2 = 11100
=2 Rom Rom(24Y ‘QP'"@ i / Mﬂ /
6\‘{ 3--1so%—| ouil 3fm > - 15150 st A 075t T
N N ’ i 7
= o~ N / ! ? Rom{12V]* / Rpm(1V]
o S 2410 p A 2 L 2 \}/ g i B 0548 2
N \:
i 119 b e 118 = > 05} 5 = 2 = A
i N\ \ N AN \\ AN Y
é Qc X \ N BN
Nm o 08 16 24 32 Nmo 1 2 3 4 Nm o 06 12 18 24 Nm 0 03 06 09 12
GM 4A* 1/48 GM 2A 1/48 GM 1A 1/48 GM 0.5A 1/48
© ,:t“R&m ...... R T J /:_ﬁ,;[r]n' ...... R 2_24\/) X /;_ngm A(12_2.v4\,/)././ ,;\“Ri)am i b
S Rpm Rom{241 Rpm(2y):: 5 Bom(24)
= 3t —\\\—|—7A—‘— 310 P A t54m A 075t 3 |
O N LA i, w1 il y
- 244 A 2160 148 051
O N \ * \ » \ N
NS 112 S 113 > 05124 > 025t 12 A >
o \ \ N AN N AN N
< § b N \ N
24 Nmo 15 3 45 6 Nm o 24 48 72 96 Nm o 16 32 48 64 Nm o 08 16 24 32
GM 4A* 1/108 GM 2A 1/108 GM 1A 1/108 GM 0.5A 1/108
3 4A Ciclo funzionale: 2A Ciclo funzionale (12V): 1A Ciclo funzionale (12V): 0.5A Ciclo funzionale (12V):
z 4 C'(?;;O'gfg'gna e: 24 Duty cicle (12V): 1A Duty cicle (12V): 0.54 Duty cicle (12V):
2 0
N 38 44 Duty cicle: 50% On 50% Off 80% On 20% Off 90% On 10% Off
z = (*) only 12 V 2A Ciclo funzionale (24V): 1A Ciclo funzionale (24V): 0.5A Ciclo funzionale (24V):
4 2A Duty cicle (24V): 1A Duty cicle (24V): 0.5A Duty cicle (24V):
g ° 20% On 80% Off 20% On 80% Off 50% On 50% Off 80% On 20% Off
S m -il motore da 4A viene fornito solo a 12 Vc.c.
3 'G —4A motor available only to 12 Vd.c
L
& < -potenza resa ottimale al 50% corrente max (zona grafico non tratteggiata)
o S\(:' —optimal power yield to 50% max.current (look grafic in zone without sketch)
L
5 Lg -sovratemperatura max.70° C - A richiesta protettore termico incorporato
= g —max.overtemperature 70° C — on request termic protector inside
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Caratteristiche MOTORIDUTTORI "GM" || TENSIONE 12/24Vcc
GEARMOTORS Characteristics “GM” VOLTAGE 12/24Vdc
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GM* 1A 1/540 GM 0.5A 1/540
2 o 1A Ciclo funzionale (12V): 0.5A Ciclo funzionale (12V):
% 5 1A Duty cicle (12V): 0.5A Duty cicle (12V):
N g 80% On 20% Off 90% On 10% Off
z = 1A Ciclo funzionale (24V): 0.5A Ciclo funzionale (24V):
32 1A Duty cicle (24V): 0.5A Duty cicle (24V):
o 50% On 50% Off 80Z On 20% Off

-potenza resa ottimale al 50% corrente max (zona grafico non tratteggiata)
—optimal power yield to 50%F max.current (look grafic in zone without sketch)

-sovratemperatura max.70° C - A richiesta protettore termico incorporato
—max.overtemperature 70° C — on request termic protector inside

NOTA IMPORTANTE:
Very important note:

-coppia massima di utilizzo 8 Nm
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ENCODER

DESCRIZIONE
Description

Encoder magnetico a sonda di Hall di ridotto ingombro
posto internamente all' attuatore.

Magnetic encoder with Hall's probe put inside the
actuator/gearmotor.

SCHEMA ELETTRICO
Electric scheme

Tensione di alimentazione della sonda di Hall : Vc.c. da4.5a
30 Volt max.Per collegamenti vedere "schemi di collegamento”

Hall’s probe supply voltage: Vd.c. from 4.5 to 30V max

INTERNO
Inner
*  ROSSO/Red MARRONE/Brown +
——0
CAVO FLAT
A oRE ROSSO/Red Ej E] AZZURRO/BlUe  aopio fint
Motor power
supply Encoder out Encoder out Vee 4.5/30 V
(Sonda 1) (Sonda 2) Vdc 4.5/30 V
* NERO,/Black (Probe 1) (Probe 2)
0 S
ARANCIONE/Orange —

Sonda 1: rilevamento e controllo posizione vite (su attuatore) o albero (su motoriduttore)
Probe 1: survey and screw position check (on actuator) or shaft (on gearmotor)

Sonda 2 (solo su richiesta) : rilevamento senso di avanzamento vite o rotazione albero
Probe 2 (on request): advance sense survey screw or shaft rotation

TENSIONE IN USCITA VINCOLATA A TENSIONE DI ALIMENTAZIONE DA 4.5A 30 V
Output voltage is bound to power supply from 4.5 to 30 V

VERSIONI DISPONIBILI
Available versions

ENCODER 1 POLO (1 IMPULSO/GIRO) ENCODER 4 POLI (2 IMPULSI/GIRO)
Encoder 1 pole (1 pulses/motor revolution) Encoder 4 poles (2 pulses/motor revolutions)
Volt Volt

10 10

8 8

6 6

4 4

2 - 2 -

giri motore giri motore
0 motor revolution 0 motor revolution
1° giro 2° giro 1° giro 2° giro
1° revolution 2° revolution

1° revolution 2° revolution
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RADIA -
ENCODER'S CONNECTION OUTLINES
+DC
1. 5 VDC +5 wDC 2, Vs
] R
+ R > 10 K +
5VDC [ ¥ |TTL or 5 VDC ¢ RTL
SENSOR . [PTL GATE SENSOR _| GATE
| 1
3. +12 VDC 4. ﬁ. HI
45k
12VDC . 3638 10 VDC
PNP
TRANSISTOR
t 4 200 mA + "D 1
6-24 VDC ° 6—24 VDC 7 SCR
SENSOR (9 LAMP SENSOR
- - Low
5. +5 VDC
+DC R
5 VDG 47 K
23638
5 VDC ¥ 150 mA TRANSISTOR
R
5 vDC ° TRANSISTOR 5 \De ° 100 @
SENSOR SENSOR
Q LED
- v 50 mA
AC
7. +13 VDC 8. +15 VDC  —sHI
R R
13 VDC 4.7 K 5 VDC 4.7 K
2N3638
PNP
TRANSISTOR TRANSISTOR
+ + AD ]
4 100 mA
6—24 VD 5 VDC . TRIAC
SENSOR % RELAY SENSOR
colL
- Low
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